FR4000 robotine vejapjove
Naudotojo vadovas V0.4

Gaminys: robotineé vejapjové  Modelis: FR4000

Autoriy teisiy pareiskimas

Bendrové ,FJDynamics” pasilieka autoriy teises | $j vadova ir visg jame esantj turinj. Jokia
Sio vadovo dalis negali bati atgaminama, kopijuojama, pakartotinai naudojama ir (arba)
perspausdinama bet kokia forma ar bet kokiomis priemonémis be iSankstinio rastiSko
»FJDynamics” leidimo.

Sis vadovas gali bati kei¢iamas be iSankstinio jspéjimo.

Perskaitykite pries naudojima

Siekdami iSvengti ar sumazinti suzalojimo rizikg, naudotojai privalo perskaityti ir suprasti §j
naudotojo vadovg prieS naudodami $j gaminj.

Tinkamai laikykite Sj naudotojo vadova.

Saugos patarimai

Sis simbolis nurodo svarbias saugos instrukcijas. Nesilaikant $iy instrukcijy, gali kilti
pavojus operatoriy ir kity asmeny asmeniniam saugumui arba turtui. PrieS pradédami
naudoti vejapjove, perskaitykite ir supraskite visas Siame vadove pateiktas instrukcijas.

Pakeitimy irasai

Versija Data Aprasymas
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Pratarme

Dékojame, kad naudojate ,,FJDynamics“ gaminj. Siame vadove pateikiamos instrukcijos
apie robotinés vejapjovés funkcines savybes, montavima, derinimga, diegima ir naudojima,
taip pat aspektus, | kuriuos reikia atkreipti démesj naudojimo metu. PrieS naudodami §j
gaminj, atidziai perskaitykite Sj vadovg ir naudokite jj laikydamiesi instrukcijy. Jei
naudodami gaminj susidursite su problemomis, kreipkités j klienty aptarnavimo arba
garantinio aptarnavimo darbuotojus - mielai jums padésime.

1. Saugos instrukcijos

PrieS naudodami $j gaminj, atidziai perskaitykite Sj saugos pareiSkimg bei tekste pateiktus
saugos patarimus ir atsargumo priemones. Privalote laikytis Siame vadove pateiktos
saugos informacijos ir visy taikomy vietos reglamentuy.

Siame vadove pateiktos saugos rekomendacijos ir atsargumo priemonés supazindina su
svarbia informacija, kurios reikia laikytis siekiant iSvengti asmens ir turto suzalojimo
naudojant gaminj ir dirbant salia jo. Jos skirtos padéti naudotojams:

 Aptikti ir iSvengti pavojingy situacijuy;

* Saugiai ir teisingai naudoti §j gaminj ir susijusia jranga;

* Perzilreéti informacijg, pateiktg ant gaminio esancioje saugos etiketéje;

* Dirbti saugioje darbo aplinkoje.

Saugos patarimai

Siekdami iSvengti Zzmoniy ir jrangos suzalojimo, prieS montuodami atidziai perskaitykite §j
vadova.

1.1 Saugos zenklinimas

(Bus atnaujinta netrukus)

1.2 Pastabos

Operatoriaus instrukcijos
» Operatoriai privalo buti apmokyti naudoti §j gaminj. Uz bet kokius nuostolius ar
suzalojimus, atsiradusius deél netinkamo naudojimo, atsako naudotojas.
* Valykite ir priziarékite robota, kai jis iSjungtas arba be maitinimo.
* Draudziama savavaliskai ardyti robota.

Irangos naudojimo apribojimai
* JUsy jsigyti gaminiai ar paslaugos priklauso nuo komerciniy sutarciy ir salygy. Kai kurie
Siame vadove aprasyti gaminiai ar paslaugos gali nepatekti j jusy pirkimo ar naudojimo
apimtj, ir ,FJDynamics” neteikia jokiy papildomy paaiskinimuy.
» Neleiskite vaikams naudoti ar valdyti Sio roboto.



* Neleiskite Sio roboto naudoti ar valdyti asmenims su fizine, protine ar suvokimo
negalia.

* Nekiskite pirsty j tarpus, kad iSvengtuméte suzalojimuy.

* Nestovékite ir nesédékite ant roboto ar jo jkrovimo stotelés ir nedékite ant jy jokiy
daikty.

* Naudodami vejapjove dulkétoje aplinkoje, visada déveékite viso veido kauke arba kauke
nuo dulkiy.

* Dirbdami su peiliukais visada dévékite pirstines.

* Pries valydami masing, iSjunkite maitinima ir palaukite, kol visos dalys visiSkai sustos.
ISjungus masing, pjovimo peiliukas dar kelias sekundes toliau sukasi. Nekiskite jokios
kino dalies j peiliuko zona, kol nejsitikinsite, kad peiliukas nustojo suktis.

* Nenaudokite vejapjoveés, kai esate pavarge.
* Nenaudokite vejapjovés, kai esate paveikti narkotiky, alkoholio ar kity medziagy.

2. Gaminio pristatymas

2.1 lvadas

FJD FR4000 - tai pazangi robotiné vejapjove, sukurta efektyviai ir autonomiskai priziareti
veja. Siame naudotojo vadove aprasomas FR4000 vejapjovés parengimas, naudojimas ir
priezilra.
Naudodama pramonine RTK technologija ir iSmaniajg regos sistema, FJD FR4000 robotiné
vejapjove nustato virtualias ribas ir uztikrina centimetro tikslumo pozicionavima, todél
laidy nereikia. )i pasizymi klitciy vengimo, autonominio marsruto planavimo ir virtualiy
riby zymejimo funkcijomis per papildoma programéle.
Pagrindinés savybes:

* Pramoninis RTK, maziausiai 1 km apréptis;

* Nereikia perimetro laidy;

* Pjauna iki 4000 m2 (1 akras) ploto;

* Maksimalus nuolydis iki 33° (65 %);

* ISmanioji regos sistema;

* Marsruto planavimas ir automatinis jkrovimas;

 Keliy zony ir draudziamy zony valdymas;

* Valdymas programéle ir OTA atnaujinimai.
Sis vadovas padés atlikti pradinj montavima, programélés parengima, susipazinti su
veikimo rezimais, priezituros proceduromis, trikciy Salinimu ir techninémis specifikacijomis.
Atidziai laikykités instrukciju, kad uztikrintuméte saugy ir optimaly robotinés vejapjoves
veikima.



2.2 Pagrindiniai komponentai

2.2.1 Vejapjoveé

(Naudotojo vadovas - Pagrindiniai komponentai - Vejapjové - Vaizdas is priekio)

Nr.

10

11

12

13

Komponento pavadinimas
Avarinio stabdymo mygtukas
|krovimo mygtukas

Pjovimo mygtukas
Patvirtinimo mygtukas
Lietaus lasy jutiklis
Skaitmeninis ekranas
Indikatoriy sritis (jskaitant toliau nurodytus 6 indikatorius)
JWi-Fi“ indikatorius

RTK signalo indikatorius
»Bluetooth” indikatorius
Maitinimo indikatorius
UZrakto indikatorius

Peiliuko indikatorius

Buferio juosta

|krovimo lizdas



— Monokuliné kamera
— Binokuliné (stereo) kamera
— Sviesos juosta

— SIM korteleés lizdas
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(Naudotojo vadovas - Pagrindiniai komponentai - Vejapjoveé - Vaizdas is apacios)

Nr. Komponento pavadinimas
14 Maitinimo jungiklis

15 Universalus ratukas

16 Varantysis ratas

17 Pjovimo diskas

18 Pjovimo peiliukas

19 Akumuliatoriaus skyrius

2.2.2 |krovimo stotelé

(lkrovimo stotelés schema) + (Garazo schema)

Nr. Komponento pavadinimas
20 Virsutinis mygtukas

21 Busenos indikatorius

22 |krovimo sasaja

23 |krovimo elektrodas



24 Maitinimo Saltinis

25 Maitinimo adapteris (privaloma laikyti patalpoje)

2.2.3 RTK bazineé stotis

(Bus atnaujinta netrukus)

2.3 Specifikacijos

Pajégumas

Pozicionavimas ir
navigacija

Pjovimo sistema

Specifikacijos
Maks. pjovimo plotas

Riby tipas

Neto svoris

Matmenys

Maks. jveikiamas nuolydis

Atsparumo vandeniui lygis
(vejapjove, jkrovimo stotele,
RTK atskaitos stotis)

Pramoninis RTK ir sustiprintoji
rega

Radijo RTK ir tinklo RTK rezimai

Naudotojo sasaja

Programinés jrangos
atnaujinimas

Rysys
Pjovimo plotis
Pjovimo aukscio diapazonas

Pjovimo (judéjimo) greicio
diapazonas

Peiliuko greicio diapazonas

Peiliuko tipas

Pjovimo rezimas

4000 m? (1 akras)

Virtualios ribos (be perimetro
laido)

13,3 kg

645 mm X 444 mm X 420 mm
(25,4 in x 17,5in x 16,5 in)

33° (65 %)

IPX5, IP65, IP67

Palaikoma

Palaikoma

Klaviatura ir valdymas
programele

Atnaujinimas programéle per
OTA

4G, ,Wi-Fi“ ir ,,Bluetooth*
255 mm (10 in)
10-50 mm (0,4-2 in)

0,3-0,5 m/s

aukstas, vidutinis ir zemas

6 pasukami neridijancio plieno
peiliukai

lygiagrecios juostos tam tikru
kampu



Gaminio sauga

Akumuliatorius ir
ikrovimas

Objekty aptikimo ir vengimo
sistema

Pakelimo jutiklis

Apsaugos sistema

Pakrypimo jutiklis

Dviguba akumuliatoriaus talpa
Akumuliatoriaus tipas

|krovimo rezimas

Automatinis jkrovimas

Pjovimo trukmeé visiskai jkrovus

|krovimo trukmé

Stereo kamera, RGB kamera ir
fizinis buferis

Taip

PIN prieiga, signalizacija,
susiejimas su jkrovimo stotele,
GPS apsauga nuo vagystes

Taip

190 Wh

Licio jony akumuliatorius
Automatinis ir rankinis
Taip

180 min

120 min

3. Parengimas pries naudojima

3.1 Pakuotés sarasas
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Charging Station Kit

-
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Power Supply Cable  Extension Cable (1om) Power Adapter

Mower Accessory Kit

Skid Plate*2

g

M4 Screw*6

J
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RTK Base Station Accessory Kit

= 1 @e

Rtk Reference Straight Bent Radio Antenna  Power Supply DC to USB-C Power Adapter Plug Adapter
Station Mounting Pole  Mounting Pole cable (5m) Cable Europe/UK/US)

Universal Tool Kit

HTF ﬁgg

Hex Wrench Hex Wrench M8 Wrench  Screwdriver M8 Expansion Spare Blade*6 M3 Screw*6 M6 Screw*3 Plastic
(Large) (smal) Screw*3 Screw*8

- /

Ikrovimo stotelés rinkinys: maitinimo kabelis, ilginamasis kabelis (10 m), maitinimo
adapteris.

Vejapjovés prieduy rinkinys: apsauginé ploksté x2, M4 varztas x6.
RTK bazinés stoties prieduy rinkinys: RTK atskaitos stotis, tiesus montavimo strypas,

lenktas montavimo strypas, radijo antena, maitinimo kabelis (9 m), DC-USB-C kabelis,
maitinimo adapteris, kiStuko adapteris (Europa / JK / JAV).

Universalus irankiy rinkinys: seSiabriaunis raktas (didelis), SeSiabriaunis raktas
(mazas), M8 raktas, atsuktuvas, M8 iSpleCiamasis varztas x3, atsarginis peiliukas x6, M3
varztas x6, M6 varztas x3, plastikinis varztas x8.

4. Parengimas ir montavimas

Jei turite tinklo RTK paslaugos paskyra, pagrjsta ,Ntrip“, galite naudoti tinklo RTK
pozicionavimo sprendimg nediegdami RTK antenos.

4.1 RTK anteny diegimas

Kad RTK sistema veikty optimaliai, RTK antena turi bati atviroje vietoje, kad galéty priimti
palydovinius signalus. RTK atskaitos stotj galite montuoti ant lygaus ir atviro pavirSiaus
arba ant sienos ar stogo. Paprastai RTK anteng galima statyti ant Zemeés, taciau jei turite
keletg vejy, rekomenduojame RTK anteng tvirtinti ant sienos ar stogo, kad pagerintuméte
stabiluma ir aprépt;.
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4.1.1 RTK montavimas ant zemeés

4.1.2 RTK anteny montavimas ant sieny / stogy

1. RTK antenos turi buti montuojamos atvirose vietose, tokiose kaip stogai ar sienos.
2. Uztikrinkite, kad 120° kampu baty iS dalies nekliudomas dangus.

3. Montuokite RTK antenas maziausiai 500 metry atstumu nuo baziniy stociy, aukstos
jtampos kabeliy ir vandens telkiniy, tokiy kaip ezerai.

2120°
\\ — - //
< N
N s
N~

cellular towers

high-voltage cables

lakes

1. Pazymeékite lenkto montavimo strypo montavimo vieta ant sienos.
2. Montavimo strypas turi bati nukreiptas vertikaliai aukstyn.



1. Pasirinkite sienos medziagai tinkamus varztus ir pazymétose vietose iSgrezkite skyles.
o Medinéms sienoms: naudokite M6 varztus ir atsuktuvus.

2. Betoninéms sienoms: naudokite M8 iSpleCiamuosius varztus ir elektrinius jrankius
(atsineskite savo).

1. Ant RTK bazinés stoties sumontuokite tiesy kabantj strypg, RF anteng ir maitinimo
laidg (5 m).

10
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1. Tvirtai pritvirtinkite abu montavimo strypus.
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1. |kiSkite DC-USB-C kabelj, maitinimo adapterj ir maitinimo kistuka j elektros lizda, kad
jjungtumeéte RTK bazine stot;.




4.2 Vejapjoviy ir ikrovimo stoteliy parengimas

1. Pasirinkite lygig ir horizontalig vieta jkrovimo stotelei pastatyti. Uztikrinkite, kad pries
stotele buty aiski, nekliudoma horizontali erdvé, besidriekianti bent 2 metrus, be kalvy,
nuolydziy, jdubimy ar klitciy.

o |sitikinkite, kad Zolé po jkrovimo stotelés plokste nevirSija 5 cm (apie 2 colius)
aukscio.

1. Pritvirtinkite jkrovimo stotele ir garazg prie zemeés varztais.

12



1. Prijunkite maitinimo adapterj, 10 metry ilginamajj laidg ir maitinimo laida bei jkiSkite
juos | elektros lizda.

4.3 Robotinés vejapjoveés pastatymas i ikrovimo stotele

Baige jkrovimo stotelés ir RTK antenos parengima, iSimkite robotine vejapjove ir
pastatykite jg | jkrovimo stotele taip:
» Paspauskite jkrovimo stotelés mygtuka, kad jsitikintumeéte, jog indikatorius uzsidegeé
zaliai ir greitai mirksi - tai reiskia, kad jjungtas tiesioginio jkrovimo rezimas.
* Sujunkite robotine vejapjove su jkrovimo stotele, kaip parodyta schemoje, ir palaukite,
kol ji jsijungs.
» Kai robotine vejapjove jsijungs, jjunkite jos jungiklj.

13



5. Naudojimo instrukcijos

5.1 Pasiruosimas

* PrieS naudojima perskaitykite ir supraskite saugos instrukcijas.
* |sitikinkite, kad jkrovimo stotelé ir RTK antena yra parengtos.

* Patikrinkite, ar robotiné vejapjoveé pastatyta | jkrovimo stotele ir kraunasi. Jei ne, zr.
robotinés vejapjovés pastatymo instrukcijas.

* |sitikinkite, kad netoliese yra geras ,Wi-Fi“ arba mobiliojo interneto rysys.
* Patikrinkite, ar jusy telefone jjungta ,Bluetooth” funkcija.

5.2 Robotinés vejapjovés programelés atsisiuntimas

~FJDynamics” robotiné vejapjové skirta naudoti kartu su programéle. Pirmiausia
atsisiyskite programeéle. Programéle galite gauti nuskaite toliau pateiktg QR koda arba
ieSkodami {Programélés pavadinimas} , Android” arba ,iOS” programéliy parduotuvéje.

5.3 ,,FJDynamics“ paskyros registravimas ir prisijungimas

Jei jau turite ,FJDynamics” paskyra, zr. skyriy ,Tik prisijungimas®.

Registracija pagal mobiliojo telefono numerj Siuo metu palaikoma tik zemyninéje
Kinijoje.

5.3.1 Registravimasis ir prisijungimas

Atsisiunte programéle, galite susikurti paskyra pagal toliau pateiktas instrukcijas.

5.3.1.1 Registravimasis el. pastu

1. Spustelekite ,Registruotis dabar”.

2. |veskite el. pasto adresa.

3. Spustelékite mygtuka ,,Siysti patvirtinimo kodg” - patvirtinimo el. laiSkas bus issiystas
jusy el. pasto adresu (jei negavote, patikrinkite Slamsto aplanka).

4. |veskite patvirtinimo kodg (patvirtinimo kodo galiojimo laikas - 10 minuciy; jei praéjo
daugiau laiko, dar kartg spustelékite siuntimo mygtuka, kad gautuméte nauja
patvirtinimo el. laiska).

5. Nustatykite slaptazodj (slaptazodi turi sudaryti nuo 8 iki 22 simboliy, bent maZzosios
raideés ir skaiciai).

6. Pazymekite naudotojo sutartj ir privatumo politika.

7. Spustelékite, kad uzbaigtuméte registracija ir prisijungtuméte.

14



10:25 ol T &

<
Register

Phone number Email

Send

Complete registration and log in

5.3.2 Tik prisijungimas

Galite prisijungti tiesiogiai jvesdami naudotojo vardg (t. y. el. pasta) ir slaptazodj arba
naudotojo varda (t. y. el. pastg) ir patvirtinimo koda. Po to pazymeékite naudotojo sutartj ir
privatumo politikg bei spustelekite ,Prisijungti“, kad patektumete | pagrindine sistemos
$353aj3.

Norédami pakeisti programeélés kalba, spustelékite virSutiniame desiniajame prisijungimo
puslapio kampe.

10:24 ol T &

Log in with password

Phone number Email

fidmower@fae.com

15



5.4 Irenginiy valdymas

10:53 ol T 00

All v = ®

Add device

5.5 Robotinés vejapjoveés pridéjimas

Pastaba:

Kad ,Bluetooth” funkcija veikty tinkamai, jsitikinkite, kad telefone jjungta ,Bluetooth”
funkcija ir kad atstumas tarp telefono ir robotinés vejapjovés yra mazesnis nei 3 m.

1. Spustelékite mygtuka ,,+ Prideéti jrenginj”.
2. 1S parinkciy pasirinkite ,,FR4000“.
3. Vadovaudamiesi instrukcijomis, uzbaikite robotinés vejapjovés parengima.

10:53 ol ® 0D

Al v £ ®
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80+

=+ Add Device
2 Scan QR Code

10:56 wl =
< Add device
botic Lawn Mower

&L FR4000

5.5.1 Robotinés vejapjovés prijungimas prie tinklo

Pastaba:
FR4000 robotiné vejapjové palaiko tik 2,4 GHz ,Wi-Fi“ tinklus.

Jei naudojate ,,i0OS* jrenginj, vejapjové gali prisijungti tik prie to ,Wi-Fi“ tinklo, prie kurio
prijungtas jusy mobilusis telefonas. Pirmiausia prijunkite telefong prie ,Wi-Fi“, tada
prijunkite vejapjove prie to paties ,Wi-Fi“ tinklo.

Pridedant irengini pirma karta, po to, kai telefonas per ,,Bluetooth“
prijungiamas prie masinos, bus pradétas tinklo konfiguravimo procesas.

* |veskite arba pasirinkite ,Wi-Fi“ tinklo pavadinima.
* |veskite ,Wi-Fi“ slaptazodj.

17



* Spustelékite ,Baigti”.

10:59 ol 7 GE

X Network Settings 0]

Connect Wi-Fi

5.5.2 RTK atskaitos stoties parengimas

Robotiné vejapjove palaiko dvi RTK bazinés stoties parengimo parinktis: ,Ntrip“ tinklo RTK
bazine stotj arba vietine RTK bazine stot;.

5.5.2.1 ,Ntrip“ tinklo RTK atskaitos stoties parengimas
1. Parengdami RTK, pasirinkite ,,Ntrip“.
2. Perskaitykite parengimo instrukcijas.
3. [veskite reikiamas ,Ntrip“ tinklo RTK konfiguracijas.
4. Palaukite, kol bazinés stoties funkcijos parengimas bus baigtas.

X X < Ntrip
Name
P
Port 0
Ntrip
Choose to receive location data Source Node g
through the Ntrip service provided by
the operator User name
— Password
e
Setting Up Ntrip for Rover
RTK g Up P
Setting up Ntrip for Rover to receive
Choose to receive positioning data

diff data.
through the RTK base station

accessories provided by FJD

]
.
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5.5.2.2 Vietinés RTK bazinés stoties parengimas

|sitikinkite, kad RTK baziné stotis sumontuota ir jjungta. |sitikinkite, kad telefonas
prijungtas prie robotinés vejapjovés per ,Bluetooth”.

1.
2.
3.

Pasirinkite bazinés stoties vieta.
|sitikine, kad pasiruosimo veiksmai atlikti, spustelékite ,Pradéti“.
Palaukite, kol bazinés stoties funkcijos parengimas bus baigtas.

2:289 ol = 0

< Deploy Accessories

OB

Deploy Base Station
Deploy the Base Station to send diff
t )y Internal Radio

5.5.2.3 RTK atskaitos stoties jungtys

»Wi-Fi“

Musy RTK atskaitos stotis palaiko ,Bluetooth” rysj su mobiliaisiais jrenginiais. Tiesiog
uztikrinkite mobiliyjy jrenginiy ,Bluetooth” rysio stabilumg ir tinkamuma, kad
parengimas buaty sekmingas.

»Bluetooth”

MUsy RTK atskaitos stotis palaiko ,Bluetooth” rySj su mobiliaisiais jrenginiais. Tiesiog
uztikrinkite mobiliyjy jrenginiy ,Bluetooth” rysio stabilumg ir tinkamuma, kad
parengimas buty sékmingas.

Pastaba apie RTK FM (daznio moduliacija)

Naudodama pramonine RTK technologijg, musy RTK atskaitos stotis taiko integruotg
radijo rezimg, puikiai uztikrindama duomeny perdavimo pagerinima i$ palydovinés
pozicionavimo sistemos. RTK atskaitos stotis automatiskai uzbaigs rysj per FM, be
rankinio valdymo.

19



2:28 wl = 0

X Deploy RTK Station

Ensure the RTK Base Station is powered
on

5.5.3 lkrovimo stotelés parengimas
|sitikinkite, kad RTK baziné stotis sumontuota ir jjungta ir kad bazinés stoties vietos
konfiglracija baigta.
|sitikinkite, kad telefonas prijungtas prie robotinés vejapjovés per ,Bluetooth”.
|sitikinkite, kad robotiné vejapjové pastatyta parengtoje jkrovimo stotelés vietoje ir
prisistaté j ja.
1. Pasirinkite jkrovimo taska.
2. |sitikine, kad pasiruosimo veiksmai atlikti, spustelékite ,Parengti jkrovimo stotele”.
3. Palaukite, kol bazinés stoties funkcijos parengimas bus baigtas.

w O .. w Y .o w U ..

< Charging Station X Deploy Charging Station X Deploy Charging Station
g Stati )
arging
Leave an obstacle-free space within a Place the Charging Station by the lawn's
radius of 1.5—2m in front of the Charging inner edge as instructed on the screen.
Station.

. .
e P
[ L
— — —
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o O .. o O ..

X Deploy Charging Station X Deploy Charging Station Deploy Charging Station

Confirm the Charging Station is powered Ensure the mower is paired at the
on Charging Station.

. .
\

Back { Back ‘
o _ e )

5.6 Zemélapiy valdymas

(Pridéti Zemélapiy valdymo sgsajos schemag ir iliustracijg)
5.6.1 Zemélapiu karimas

Pastabos pries kuriant zemélapi
Pries kuriant zemélapj, reikia atkreipti démes;j | kelis dalykus:
* Prie$ kurdami Zzemélapj, nuo vejos pasalinkite Siuksles, nukritusiy lapy kravas, zaislus,
laidus, akmenis ir kitas kliatis. |sitikinkite, kad ant vejos néra vaiky ar gyvunu.
* |sitikinkite, kad robotiné vejapjove geros buklés ir jos pozicionavimo funkcija veikia
tinkamai.

* Vis délto rekomenduojama palikti 15 cm atstuma, kai robotiné vejapjové juda palei
sienas, tvoras, griovius ir kitas kliatis.

« Zemélapio karimo metu, siekiant uztikrinti geresnj ,Bluetooth” ry$j ir laiku reaguoti j
salygas vietoje, sekite paskui vejapjove ir laikykités ne didesnio nei 3 m atstumo.

 BréZkite linijas palei vejos krastus.

Ikrovimo stotelés ir darbo zonuy kurimas

Pastaba:

Jei parengta jkrovimo stotelé yra uz numatytos darbo zonos riby, zr. ,1Sorinés jkrovimo
stotelés zymeéjimas*“.

Jei parengta jkrovimo stotelé yra numatytos darbo zonos viduje, zr. ,Vidinés jkrovimo
stotelés zymeéjimas*”.

Jei jkrovimo stotelé nebuvo pazyméta, ji bus pazymeéta darbo zonos kuarimo proceso
metu.
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ISorinés ikrovimo stotelés zyméjimas
1. |sitikinkite, kad robotiné vejapjové jjungta, pastatyta j jkrovimo stotele ir yra normalios
darbineés bukles su fiksuotu sprendimu, avarinio stabdymo mygtukas atleistas, o
akumuliatoriaus jkrova virsija 50 %.

2. Zemélapiy valdymo puslapyje spustelékite mygtuka ,, +“.

1. Jei jkrovimo stotelés vieta nebuvo pazymeéta, atsiras praneSimas, nurodantis, kad
jkrovimo stotelés nera, ir klausiantis, ar norite jg parengti.
o Spustelékite ,Parengti“ - programélé pradés ,Bluetooth” rysj su robotine vejapjove.
o Programelei sékmingai prisijungus prie robotinés vejapjovés per ,Bluetooth”,
perskaitykite ir patvirtinkite jkrovimo stotelés parengimo reikalavimus. Robotiné
vejapjoveé autonomiskai iSvaziuos iS stotelés, pazymes jkrovimo stotelés vietg ir
gris i ja.
2. Parengus, jkrovimo stotelés piktograma atsiras zemélapyje.
3. Spustelékite ,,Darbo zona“.

Work Zone No-go Zone

1. Pasirinkite , |[krovimo stotelé iSoréje”.
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Charging Station Inside Charging Station Outside

1. Robotiné vejapjové autonomiskai iSvaziuos iS stotelés.

( Reversing...

1. Kai robotiné vejapjové sustos, per programéle galésite nustatyti praéjima.

1. Praéjimas - tai kelias, kuriuo robotiné vejapjové vaziuoja nuo jkrovimo stotelés iki
darbo zonos. Sio kelio bus laikomasi realaus veikimo metu, siekiant uztikrinti, kad
juo galima vaziuoti.
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The Passage refers to a path that guides the
Mower back and forth between the Charging
Station and any Work Zone (lawn).

1. Spustelékite ,Pradéti, kad naudodami vairalazde nuotoliniu budu valdytumeéte
robotine vejapjove iki numatytos darbo zonos krasto.

When the Mower reaches the inner edge of the
lawn, click 'Next' to start creating a Work

Zone.

N
o ° (o)
S~

1. Spustelékite ,Toliau”, kad iSsaugotuméte praéjimg ir pereitumeéte prie pjovimo zonos
nustatymo.
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When the Mower reaches the inner edge of the e
lawn, click 'Next' to start creating a Work

-
N 7

L@

1. ISsaugojus praéjima, pjovimo zong galima nustatyti per programéle.

o Spustelékite mygtuka ,Pradéti”, tada naudodami vairalazde nuotoliniu badu
valdykite robotine vejapjove palei norima vejos krasta, kad nubréztuméte vejos
riba.

The Work Zone refers to the section of the
lawn you want the Mower to cut.

1. IStisinés linijos rodo jusy nubréztas ribas, o brtksninés linijos padés grjzti | pradinj
taska.
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Travel around the edge of the lawn, until it a

returns near the Starting Point.

° 7 (e

1. Pjovimo zona bus sukurta tik tada, kai robotine vejapjove parvairuosite atgal | pradinj
taska ir spustelésite ,Baigti“.

1. Jei reikia, spustelékite trynimo piktograma - robotiné vejapjové trauksis atgal nubréztu
keliu, kad istrinty atitrauktos pjovimo zonos ribas.

2. Valdykite robotine vejapjove, kad ji grizty | pradinj taska, tada spustelékite mygtuka
»Baigti“, kad iSsaugotuméte darbo zona.

an (2 e
< > L

()
LU

A 4
1. Pavadinkite darbo zona.

2. Pasirinkite numatytasias Sios zonos pjovimo konfiguracijas, jskaitant peiliuko greitj,
judéjimo greitj, Zolés aukstj ir marSruto planavimo nustatymus.
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< Configuration Save

Blade speed (1280 RPM)
C @
Travel speed (0.3 m/s)

« - -

Grass height (30 mm)

—_0)

1. Uzbaikite pjovimo zonos zemélapio kirimo procesa.

Vidinés ikrovimo stotelés zyméjimas
1. |sitikinkite, kad robotiné vejapjové jjungta, pastatyta | jkrovimo stotele ir yra normalios
darbinés bukles su fiksuotu sprendimu, avarinio stabdymo mygtukas atleistas, o
akumuliatoriaus jkrova virSija 50 %.
2. Zemélapiy valdymo puslapyje spustelékite mygtuka ,, +“.
3. Jei jkrovimo stotelés vieta nebuvo pazymeéta, atsiras pranesimas, nurodantis, kad
jkrovimo stotelés néra, ir klausiantis, ar norite jg parengti.
o Spustelékite ,Parengti“ - programelé pradés ,Bluetooth” rysj su robotine vejapjove.
o Programelei sékmingai prisijungus prie robotinés vejapjovés per ,Bluetooth”,
perskaitykite ir patvirtinkite jkrovimo stotelés parengimo reikalavimus. Robotiné
vejapjoveé autonomiskai iSvaziuos iS stotelés, pazymeés jkrovimo stotelés vieta ir
gris i ja.
o Parengus, jkrovimo stotelés piktograma atsiras zemélapyje.
4. Spustelékite ,Darbo zona“.
5. Pasirinkite , |krovimo stotelé viduje“.
6. Vejapjové autonomiskai iSvaziuos is stotelés.
7. Kai robotiné vejapjové sustos, per programéle galésite nustatyti pragjima.
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Likusieji darbo zonos brézimo veiksmai atliekami taip pat, kaip aprasyta ankstesniame
skyriuje: naudodami vairalazde valdykite vejapjove palei vejos krastg, grjzkite | pradinj
taska ir spustelékite ,Baigti“.

©) work zone Travel around the edge of the lawn, until it

returns near the Starting Point.

° e

1. Valdykite robotine vejapjove, kad ji grizty j pradinj taska, tada spustelékite mygtuka
~Baigti”, kad iSsaugotuméte darbo zona.

2. Pavadinkite darbo zona.

3. Pasirinkite numatytgsias Sios zonos pjovimo konfiglracijas, jskaitant Zolés aukstj,
peiliuko greitj, judéjimo greitj ir marSruto planavimo nustatymus.

4. Uzbaikite pjovimo zonos Zemélapio karimo procesa.
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< Configuration Save

Blade speed (1280 RPM)
o
Travel speed (0.3 m/s)

« - -

Grass height (30 mm)

—_0)

Draudziamos zonos zyméjimas

Draudziamos zonos apima tokias sritis kaip baseinai, gélynai, medziai, medziy Saknys,
grioviai ir bet kokios kitos kliltys vejoje. Robotiné vejapjové vengs pjauti Siose nurodytose
zonose.

1. |sitikinkite, kad robotiné vejapjové jjungta, pastatyta j jkrovimo stotele ir yra normalios
darbinés bukles su fiksuotu sprendimu, avarinio stabdymo mygtukas atleistas, o
akumuliatoriaus jkrova virSija 50 %.

2. Zemélapiy valdymo puslapyje spustelékite mygtuka ,, +“.

o Spustelékite ,Draudziama zona“ ir nuotoliniu budu valdykite robotine vejapjove,
kad nubréztumete draudziamg zona.

o Naudodami programéle nuvairuokite robotine vejapjove iki numatytos draudziamos
zonos krasto.

o Spustelékite mygtuka ,Pradéti”, tada naudodami vairalazde nuotoliniu badu
valdykite robotine vejapjove, kad nubréztuméte draudziamos zonos ribg.

The No-go Zone refers to areas on the lawn
where you do not want the Mower to enter (for
example, a pool, flowers, toys, large rocks...).

1. IStisinés linijos rodo jlsy nubréztas ribas, o briksninés linijos padés grjzti | pradinj
taska.

2. Draudziama zona bus sukurta tik tada, kai robotine vejapjove parvairuosite atgal |
pradinj taska.

3. Jei reikia, spustelékite trynimo piktograma - robotiné vejapjové trauksis atgal nubréztu
keliu, kad istrinty atitrauktos draudziamos zonos ribas.
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4. Valdykite robotine vejapjove, kad ji grizty j pradinj taskg, tada spustelékite mygtuka
»Baigti“, kad iSsaugotuméte draudziama zona.

Travel around the edge of the No-go Zone, e
until it returns near the Starting Point.
N

Click "Finish" to save the No-go Zone. a

,'9

Baigus zemélapio kiirima

Zone name £ Front
Types tacle
) Area 9.9
Backyard Forecourt
Creation time 2 v

5.6.2 Zemélapiu trynimas

* Norédami istrinti Zzemélapj: zemeélapiy valdymo puslapyje spustelékite norima darbo
zong, draudzZiama zong arba jkrovimo stotele, tada spustelékite ,Trinti“ ir patvirtinkite.

Ispéjimas: iStrynus jkrovimo stotele, bus istrinti visi iSsaugoti dabartinés robotinés
vejapjoveés zemélapiai.
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< Schedule

5.6.3 Nubraizius zemélapi, RTK antenos negalima perkelti
Nubraizius Zzemélapj, neperkelkite RTK antenos, nes gali atsirasti neatitikimas tarp faktines
darbo zonos ir pazymeétos darbo zonos.

Jei tikrai reikia perkelti RTK antena, po perkélimo istrinkite ir iS naujo sukurkite bazine stotj,
tada iS naujo nubrézkite visus zymejimo duomenis.

5.7 Pjovimo grafikas

Naudodami suplanuoty uzduociy funkcijg, galite nustatyti uzduociy grafika, ir robotiné
vejapjoveé automatiskai atliks darbg pagal jusy uzduociy nustatymus.

(Pridéti valdymo sgsajos schemg ir iliustracijg)

Pastaba:
Pjovimo grafikg galima nustatyti tik baigus Zzemélapio karima.

Suplanuoty uzduociy pakeitimai, atlikti robotinei vejapjovei vykdant uzduotj, neturés
jtakos jau jvykdytoms uzduotims.

5.7.1 Naujos suplanuotos uzduoties pridéjimas
1. Gaminio pagrindiniame puslapyje spustelékite ,Pjovimo grafikas”.
2. Paspauskite apacioje esantj mygtuka ,Pridéti“, kad sukurtumeéte nauja suplanuotg
uzduot;.
3. Vadovaudamiesi valdymo sgsajos raginimais, pasirinkite ir nustatykite suplanuotos
uzduoties pradzios laika, kartojimo daznumg ir darbo zonas.

4. Kiekvienam sklypui galite atskirai konfiglruoti pjovimo nustatymus, jskaitant peiliuko
greitj, judéjimo greitj, zolés aukstj ir marsruto planavimg. Numatytieji nustatymai yra
tie, kurie buvo sukonfiglruoti Zemeélapio kdrimo metu.

5. Spustelékite mygtuka ,ISsaugoti“, kad iSsaugotuméte suplanuotg uzduot;.
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X Edit Schedule Backyard

> Blade speed (1280 RPM)
14:00

©O) N
Sun, Fri Travel speed (0.3 m/s)
Clear 0]
n Backyard
Grass height (12 mm)
Forecourt_1 _O
Forecourt_2

Path Planning (Single grid)

GE» o
@D on setting 45

Ganee! cancel

o O .

< Schedule

08:00 Sun, Tue, Thu

Backyard. Forecourt

12:00 Tue, Thu

) Sun, Tue, Thu

5.7.2 Suplanuoty uzduociy keitimas
1. Gaminio pagrindiniame puslapyje spustelékite ,,Pjovimo grafikas“.
2. Spustelékite suplanuotos uzduoties elementg, kurj norite pakeisti.

3. Pakeiskite pradzios laikg, kartojimo daznumg, darbo zong, sklypo pjovimo konfiglracija
ir kitus suplanuotos uzduoties parametrus.

4. Spustelékite mygtuka ,Patvirtinti“, kad iSsaugotumeéte suplanuotg uzduot;.
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o O .

< Schedule

08:00 Sun, Tue, Thu

12:00 Tue, Thu

) Sun, Tue, Thu H
d. Forecour

5.7.3 Suplanuotos uzduoties trynimas
1. Gaminio pagrindiniame puslapyje spustelékite ,,Pjovimo grafikas”.
2. Braukite kairén ties suplanuotos uzduoties elementu, kurj norite istrinti.
3. Spustelekite atsiradusig trynimo piktograma ir patvirtinkite.

5.8 Nuotolinis rankinis rezimas

JUsy saugumui, pries naudodami nuotolinio rankinio rezimo funkcijg, atkreipkite démes;j:

* Jaunesniems nei 18 mety asmenims netureéty buti leidziama naudotis Sia funkcija.

* Visada stebeékite vaikus, augintinius ir svarbius daiktus, kad iSvengtuméte nelaimingy
atsitikimy.

* Naudodami nuotolinj rankinj rezima, bukite ypac atsargus, kad iSvengtuméte
suzalojimuy.

* ljungus nuotolinj rankinj rezima, kai robotiné vejapjové vykdo uzduotj, ta uzduotis bus
nutraukta.

5.8.1 Nuotolinio rankinio rezimo apzvalga

5.8.2 Rankinio rezimo jjungimas
1. |sitikinkite, kad jasy telefono ,Bluetooth” funkcija jjungta ir kad atstumas tarp telefono
ir robotinés vejapjovés mazesnis nei 3 m.

2. |sitikinkite, kad robotiné vejapjové veikia tinkamai, o avarinio stabdymo jungiklis
atleistas.

3. Gaminio funkcijy pagrindiniame puslapyje spustelékite ,,Rankinis rezimas*“.

4. Programélé jjungs ,Bluetooth” rysj su robotine vejapjove, o sékmingai prisijungus
atsivers rankinio rezimo puslapis.

5. Naudodami pirmyn / atgal ir kairén / deSinén vairalazde, nuotoliniu badu valdykite
robotine vejapjove.
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6. Spustelékite greicio piktogramag, kad sureguliuotuméte vaziavimo greitj nuotoliniu
rankiniu rezimu.
o Pastaba: Sio greiCio reguliavimas neturés jtakos robotinés vejapjovés greiciui
automatinio veikimo metu.

w O ... 7., EGEHE .
n

FR3000
. & X

] =]

Mowing History ® Schedule

(] 2
Map Management Manual mode

5.8.3 ISéjimas iS nuotolinio rankinio rezimo

A @ — 4

Spustelékite X piktograma virSutiniame kairiajame kampe, kad iSeituméte iS nuotolinio
rankinio rezimo.

5.9 Pjovimo operacijos

Pasiruosimas

|sitikinkite, kad robotiné vejapjové yra jkrovimo stoteléje darbo zonoje ir turi pakankamai
jkrovos.

Jei pjaunant jvykty nelaimingas atsitikimas, paspauskite avarinio stabdymo mygtuka ant
robotinés vejapjovés. Ji suteiks pirmenybe avarinio stabdymo mygtuko komandai,
pristabdys uzduotj ir sustabdys pjovima.

Nerekomenduojama pjauti tg patj plota dazniau nei kartg per dieng, nes tai gali pakenkti
jasy vejai.

Rekomenduojamas kiekvieno pjovimo pjovimo aukstis yra mazdaug 2/3 dabartinio Zolés
aukscio. Jei zolés aukstis virsija 60 mm (2 colius), rekomenduojama nustatyti maziausia

zolés aukstj - 40 mm (1,6 colio).

Momentinio veikimo jjungimas

Vykdymas virsutiniu skydelio mygtuku

Pastaba:
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ljungus virsutiniu skydelio mygtuku, robotiné vejapjové atliks pjovimo operacijas
visuose pazymetuose sklypuose ta tvarka, kuria jie buvo pazymeéti.

1. |veskite PIN koda, kad atrakintuméte virSutinio skydelio komandy funkcija.
2. Spustelékite mygtuka ,Pjauti”, tada spustelékite ,Gerai“.

3. Robotiné vejapjoveé supypses, nurodydama, kad uzduoties instrukcija buvo gauta
4. Robotiné vejapjové atliks pjovimo operacija.

1y L. \
18]

Vieno palietimo veikimo jjungimas per programéle
Pastaba:

ljungus per programéle, robotiné vejapjové atliks pjovimo operacijas visuose
pazymétuose sklypuose ta tvarka, kuria jie buvo pazymeéti.

1. Robotinés vejapjovés programélés pagrindiniame puslapyje paspauskite ir 5 sekundes
palaikykite mygtuka ,Pradéti.

2. Robotiné vejapjové atliks vieno palietimo veikima.
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FR3000 B 5

Idle

OL
&

w82 2 © R R
(o] > i)
O =]
Mowing History ® Schedule

Latest (10 hours ago) Next (MON 14:00)

Pasirinkty operaciju vykdymas per programéle
1. Robotinés vejapjovés programeélés pagrindiniame puslapyje spustelékite piktograma
»lrenginio vieta“.
2. Pasirinkite norima pjauti sklypa.
3. Paspauskite ir 5 sekundes palaikykite piktograma ,Pradeti“.
4. Robotiné vejapjové atliks pjovimo operacija.
o O ... EE—

FR3000
< 0 &

& Please select Work Zone(s)

N <

182.. 2 © ek %
0 [ 4 o
) =]
Mowing History ® Schedule A
s} 2 0 >
Map Management Manual mod I

Suplanuoty uzduociy nustatymas
1. Nustatykite grafika per programéle.

2. Robotiné vejapjové automatiskai pradés operacijas pagal jlsy suplanuoty uzduociy
nustatymus.
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Operacijy pristabdymas
Paspauskite avarinio stabdymo mygtuka ant vejapjovés virsutinio valdymo skydelio arba

spustelekite pauzés piktogramg programeléje.

9: a4

<

2
Manual Mode Map Management

Operacijy tesimas
Paspauskite mygtukus ,Pjauti“ ir ,,Gerai” ant vejapjovés virSutinio valdymo skydelio arba

spustelékite tesimo piktograma programéléje.

PASTABOS:
Pjovimo metu, jei akumuliatoriaus jkrova per maza (maziau nei 20 %), robotine

vejapjoveé automatiskai sustabdys pjovima ir grjs jsikrauti. Kai akumuliatoriaus jkrova
pasieks pjovimo tesimo ribg (numatytoji 80 %), robotiné vejapjove automatiskai grjs |

paskutinj pjovimo taska ir tes pjovimo operacijas.



5.10 Grizimas isikrauti

5.10.1 Automatinis ikrovimas

Kai robotiné vejapjové jprastai baigia pjovimo uzduotis arba suveikia pjovimo tesimo
salyga, ji bandys grjzti j jkrovimo stotele ir jsikrauti.

Kad suveikty jkrovimo funkcija, robotiné vejapjové turi buti nustatyty darbo zony ribose ir
ne draudziamose zonose.

5.10.2 Rankinis jkrovimas

Naudodama virSutinio skydelio mygtuka arba per programéle duodama instrukcijas,
robotiné vejapjove gali grjzti | jkrovimo stotele.

Vykdymas virsutiniu skydelio mygtuku

1. Atrakinkite PIN kodg virsutiniame skydelyje.

2. Spustelékite pradinio ekrano piktogramg, tada spustelékite ,Gerai".

3. Robotiné vejapjoveé supypses, nurodydama, kad uzduoties instrukcija buvo gauta.
4. Robotiné vejapjové jjungs grizimo jsikrauti funkcija.

9:41 — all T .

< FR4000 ]
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Manual Mode Map Management

Vykdymas per programéle
1. Robotinés vejapjovés programeélés pagrindiniame puslapyje spustelékite jkrovimo
piktograma.
2. Spustelékite mygtuka ,Patvirtinti“.
3. Robotiné vejapjove jjungs grjzimo jsikrauti funkcija.

5.11 Pjovimo tesimas

Pjovimo operacijy metu, jei akumuliatoriaus jkrova maza (maziau nei 20 %), robotiné
vejapjoveé automatiskai sustabdys pjovima ir grjs jsikrauti. Kai akumuliatoriaus jkrova
pasieks pjovimo tesimo ribg (numatytoji 80 %), robotiné vejapjové automatiskai grjs |
paskutinj pjovimo taskg ir tes pjovimo operacijas.
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Kai robotiné vejapjové kraunasi, kad testy pjovima, jos rodoma blsena bus ,Bus tesiama“.

Naudotojai gali nutraukti pjovimo tesimo laukimo blUseng per programélés stabdymo
piktogramg; tuomet vélesnés pjovimo uzduoties nebus galima atkurti.

Naudotojai gali iSkart pradeéti pjovimo tesimo uzduotj spusteléje programeélés pradzios
piktograma, net jei robotinés vejapjovés akumuliatoriaus jkrova nepasieké tesimo is
ikrovimo stotelés ribos.

Pjovimo tesimo konfiguracija

Naudotojai gali konfigUruoti pjovimo tesimo funkcijas jrenginio nustatymuose.

2:34 ol T

O

@® Settings
@ Legal Information

@ App Version

* Naudotojai gali jjungti arba iSjungti pjovimo tesimo funkcijg (numatytoji - jjungta).
* Naudotojai gali nustatyti akumuliatoriaus jkrovos verte, kuriai esant suveikia pjovimo
tesimo operacijos (numatytoji - 80 %).
5.12 Irenginio pranesimai

Informacija apie jrenginio anomalijas, klaidas ir kt. bus rodoma jrenginio pranesimy
skiltyje. Spustelékite praneSimo piktograma, kad gautumeéte iSsamesne informacija.

(Pridéti paveikslél))

5.13 Nustatymai

Spustelékite ,,AS” (ME) - ,,Nustatymai“, kad patektuméte | nustatymy puslapj.
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< Blade Disc <

Blade disc reduced successfully!

Please turn off the mower when handling the

mowing blade disc

Slocked With Grass?

5.13.1 Irenginio pavadinimas

Galite perziureti arba pakeisti robotinés vejapjoves pavadinima.

5.13.2 Irenginio informacija

Galite perziureti informacija, tokia kaip jrenginio tipas, serijos numeris, programinés
aparatines jrangos versija ir kt.

5.13.3 Prieduy prieziura

Galite perzilréti robotinés vejapjovés priedy informacija ir detales.

5.13.4 Programélés versija

Galite patikrinti dabartine versija ir patikrinti, ar yra atnaujinty programineés aparatinés
jrangos versiju.

Kai bus prieinama nauja versija, €ia atnaujinkite programine aparatine iranga.

Rekomenduojama nuolat atnaujinti programine aparatine jranga.

Programinés aparatinés irangos atnaujinimas
1. Rekomenduojama atnaujinti, kai robotiné vejapjové turi pakankamai jkrovos ir tam
tikrg laikg neveikeé.
2. |sitikinkite, kad robotiné vejapjoveé prijungta prie gero ,Wi-Fi“ signalo.
3. Atverkite programinés aparatinés jrangos atnaujinimga ir spustelékite ,Atnaujinti
dabar“.

4. Palaukite, kol atnaujinimas bus baigtas.
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6. Prieziura ir aptarnavimas

6.1 Atsargumo priemonés

Naudodami pirma karta, pasirinkite lygia zeme ir pjaukite létai. Pjovimo metodas priklauso
nuo ploto dydzio ir formos. Atsizvelkite | tokias klittis kaip medziai, tvoros ir pastatai.

PrieS pjaunant rekomenduojama, kad zolés aukstis buty 50-80 mm (1,97-3,15 colio)
ribose. Nepjaukite daugiau nei 1/3 arba 25 mm (0,98 colio) virs Zolés aukscio per vieng
pjovima. Esant auksStai Zolei, siekiant iSvengti prasto zolés nuopjovy isSleidimo, padidinkite
pjovimo aukstj ir pjaukite kelis kartus. EstetiSkai patraukliy pjovimo pédsaky geriausia
siekti pjaunant po piety arba vakare, kai maziau drégmes.

6.2 Pjovimo dangcio valymas

Pastaba:

* Nepamirskite: siekdami saugumo, valydami pjovimo mechanizmg visada dévékite
tvirtas pirstines, ilgas kelnes ir darbinius batus.

* Laikykités instrukcijy, pradékite pjovimo dangcio valyma tik po to, kai masSina
iSjungta.

» KruopsSciai nuvalykite vejapjovés iSore minkstu Sepeciu ar Sluoste. Nevalykite
alkoholiu, benzinu, acetonu ar kitais ésdinandiais / lakiais tirpikliais. Sios
medziagos gali pazeisti vejapjoveés iSorine ir vidine struktdrg.

Vaziuoklé ir pjovimo peiliukai

Jei vaziuoklé ir pjovimo peiliukai nesvarts, valykite juos Sepeciu arba vandens zarna.
Nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio. Taip pat jsitikinkite, kad peiliuko diskas laisvai
sukasi ir kad peiliukai laisvai juda.

ATSARGIALI: auksto slégio vanduo gali prasiskverbti pro sandariklius ir pazeisti
elektronines bei mechanines dalis!

Peiliuky apsaugai

Periodiskai tikrinkite peiliuky apsaugus. Jei ant peiliuky apsaugy susikaupé purvo, zolés
nuopjovy ar kity daikty, pasalinkite juos sausu Sepeciu ar grandikliu.
Pjovimo dangcio uzsikimSimas
Kai jtariate Zolés uzsikimsima vejapjovés dangcio viduje, naudokite vejapjovés pakélimo
funkcija, kad jj perziGrétumeéte ir pasalintumeéte.
1. Palikite vejapjove jjungta ir atverkite mobiligjg programéle, eikite | ,,Nustatymai* -
,Priedai” - ,Vejapjovés” ir spustelékite mygtuka {Zolés uzsikim&imas}.
2. Sekmingai prisijungus per ,Bluetooth”, pjovimo diskas maksimaliai iSsislinks | iSore.
3. Baigus iSslinkima, iSjunkite vejapjovés maitinima ir pakelkite vejapjovés korpusa, kad
patikrintuméte, ar prie disko neprilipusi zolé.
4. Po apdorojimo nuleiskite vejapjove ir jjunkite maitinimg - pjovimo disko kélimas ir
nuleidimas savaime grijs | pradine busena.
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PASTABA: valydami pjovimo dangtj visada dévékite tvirtas pirStines, ilgas kelnes ir
darbinius batus.

7. Trikciuy salinimas
Dazniausios problemos ir sprendimai: bus rodomi programéléje

Patikrindami Sias dalis galite atlikti savipatikrg, kad nustatytuméte gedimy saltinj. 4

Avariniai stabdymai

o

g

Akumuliatoriaus anomalija

_F -
| { B S |-



Pozicionavimo anomalija

Susiduarimas
Priekiniy ratuky anomalija
Varanciuju ratuy anomalija

Kéliklio variklio anomalija

Pjoviklio variklio anomalija

8. Garantijos politika

»FJDynamics” garantuoja, kad Sis gaminys garantiniu laikotarpiu neturés medziagy ir
gamybos defekty, esant jprastam naudojimui pagal gaminio dokumentacijg. Skelbiama
gaminio dokumentacija apima (bet neapsiriboja) naudotojo vadovus, greitosios pradzios
vadovus, prieziuros, specifikacijy, atsakomybeés apribojimy ir programeélés pranesimus.
Garantiniai laikotarpiai skiriasi priklausomai nuo gaminio ir komponento. Zr. toliau pateiktg
lentele.

Komponentai Garantija
Vejapjove 2 metai
Akumuliatoriai 2 metai
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|krovimo stotelé ir RTK 1 metai

Ratai Be garantijos
Dekoratyvinés dalys Be garantijos
Vejapjoveés peiliukai Be garantijos

*Padangos, apdaila / iSvaizda ir pjovimo peiliukai yra susidévincios dalys ir garantija joms
netaikoma.

Jei gaminys garantiniu laikotarpiu veikia netinkamai, kreipkités | ,FJDynamics” klienty
aptarnavimo tarnybg dél instrukcijy. Kreipdamiesi j klienty aptarnavimo tarnybg,
nurodykite pirkimo kvitg ir gaminio serijos numer;j.

« Sio gaminio garantinis laikotarpis prasideda nuo gaminio pristatymo dienos.

* Jei negalite pateikti sgskaitos faktlros ar kito galiojancio pirkimo jrodymo, garantinis
laikotarpis prasidés praéjus 90 dieny nuo ant gaminio nurodytos pagaminimo datos,
nebent su ,FJDynamics” susitarta kitaip.

* Jei naudotojas nori iSsiysti gaminj  vietinj aptarnavimo centrg arba ,FJDynamics*
ijstaiga tolesnei diagnostikai, naudotojas turés pasirupinti siuntimu. Jei problema
garantiné, ,FJDynamics” pataisys ar pakeis gaminj ir nemokamai grazins jj naudotojui.
Jei ne, ,FJDynamics” arba paskirtas aptarnavimo centras gali taikyti atitinkama
mokest;.

9. Svarbi informacija
9.1 Prekés zenklo ir teisinis pareiskimas

9.2 Sertifikatai

Federaliné rysiuy komisija (FCC)

FCC pareiskimas

Sis jrenginys atitinka FCC taisykliy 15 dalj. Veikimui taikomos $ios dvi salygos:
(1) Sis jrenginys negali sukelti zalingy trikdziy ir

(2) Sis jrenginys turi priimti bet kokius gaunamus trikdzius, jskaitant trikdzius, galincius
sukelti nepageidaujama veikima.

Bet kokie pakeitimai ar modifikacijos, kuriy aiSkiai nepatvirtino uz atitiktj atsakinga salis,
gali panaikinti naudotojo teise naudoti jranga.

Si jranga buvo i$bandyta ir nustatyta, kad ji atitinka B klasés skaitmeninio jrenginio ribas
pagal FCC taisykliy 15 dalj. Sios ribos nustatytos siekiant uztikrinti pagrista apsauga nuo
zalingy trikdZiy gyvenamojoje aplinkoje. Si jranga generuoja, naudoja ir gali spinduliuoti
radijo daznio energijg ir, jei sumontuota bei naudojama ne pagal instrukcijas, gali sukelti
zalingy radijo rysio trikdziy. Taciau néra garantijos, kad trikdziy neatsiras konkrecioje
instaliacijoje. Jei Si jranga sukelia Zalingy radijo ar televizijos priemimo trikdziy, kuriuos
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galima nustatyti iSjungiant ir jjungiant jrangg, naudotojui rekomenduojama bandyti
pasalinti trikdzius vienu ar keliais is Siy budy:
* Perorientuokite arba perkelkite priemimo antena.
* Padidinkite atstuma tarp jrangos ir imtuvo.
* Prijunkite jrangg prie lizdo, esancio kitoje grandinéje nei ta, prie kurios prijungtas
imtuvas.
* Kreipkités pagalbos | pardavéjg arba patyrusj radijo / TV technika.
FCC spinduliuotés poveikio pareiskimas
Si jranga atitinka FCC nustatytas spinduliuotés poveikio ribas nekontroliuojamai aplinkai. Si

jranga turi buti montuojama ir naudojama islaikant maziausiai 20 cm atstuma tarp
spinduolio ir jasy kuno.
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