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Jvadas — perskaitykite prieS pradédami

Sis dokumentas yra praktinis vadovas, kuris ves jus Zingsnis po zingsnio nuo FJD Vela dézés
atpléSimo iki pirmojo automatinio pjovimo. Skaitykite jj prie roboto — kiekvienas etapas pateiktas
tokia tvarka, kokia turi vykti realybéje.

Kaip naudoti Sig instrukcija
» Atsispausdinkite jg arba atsidarykite telefone ar plansetéje
« Sekite Zingsniais EILES TVARKA — tvarka yra svarbi
» Kiekvieno etapo pradzioje yra patikrinimo sgrasas su langeliais
+ Geltonai pateikti DEMESIO jspgjimai
» Raudonai pateikti SVARBU draudimai

« Zaliai pateikti naudingi patarimai

Vela ypatumas - LIDAR navigacija be RTK

Svarbiausias Vela ypatumas, kurj bitina suprasti prie$ pradedant: Sis robotas naudoja LiDAR
(lazerinio skenavimo) technologijg kartu su vizijos sistema. Tai reiSkia, kad Vela NEREIKIA
jokios RTK bazinés stoties ar interneto NTRIP signalo.

Vela savybé Ka tai reiskia

LiDAR navigacija 360° lazerinis skeneris realiu laiku ,mato” aplinkg ir
orientuojasi sklype

Nereikia RTK stoties Nereikia montuoti stoties ant stogo, nereikia interneto NTRIP
signalo

Greitesnis jrengimas ISkrenta RTK montavimo ir registravimo etapai — jrengimas
trunka 1-2 val.

Veikia po medZiais LiDAR nepriklauso nuo palydovy signalo, todél gerai veikia
po lajomis

PATARIMAS: Jei anksCiau naudojotés FR4000 ar FV2000 robotais (jie naudoja RTK),
atkreipkite démesj — Vela jrengimas paprastesnis. Siame vadove NERA RTK stoties
montavimo ir registravimo etapy, nes Vela jy nereikia.

Bendras vaizdas — kas vyks

Visa proceduira suskirstyta j 10 logisky etapuy:
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1 PasiruoSimas prie$ 10-15 min.
iSpakavimag

2 ISpakavimas ir komponenty 10 min.
patikra

3 Krovimo stoties pastatymas 15 min.

4 Roboto jjungimas ir 5-10 min.
pastatymas

5 Programeélés konfiglravimas 10 min.

6 Krovimo stoties 5 min.

registravimas

7 Pjovimo zony braizymas 20-40 min.
8 DraudzZiamy zony braizymas = 10-20 min.
9 Pjovimo grafiko nustatymas 5 min.
10 P_irm_asis bandomasis 30+ min.
pjovimas
IS VISO 1-2 val.

PATARIMAS: Skirkite bent puse dienos pirmajam paleidimui. Pasirinkite sausg, Siek tiek
debesuotg popiete — tai uztikrins gerg matomumg ir patogias saglygas pjovimo zony
braizymui.
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Svarbus draudimai — perskaitykite PIRMIAUSIA

Prie$ pradedant susipazinkite su tuo, ko NEREIKIA ar SIULOMA daryti. Sie jspéjimai ar
patarimai apsaugos jus nuo problemy, kurias véliau gali bati sunku iSspresti.

PATARIMAS: Rekomenduojame atsukti peiliy varztus ir juos sutepus su sriegio fiksavimo
klijais (pvz., LOCTITE 243), kad peiliy varztai neatsisukty.

INFO: Vela komplekte yra raty dygliai — tai priedas Slaituotoms vejoms. Juos uzdékite ant
raty, jei jisy sklype yra didesniy nei 15° nuolydziy ar daznai Slapios zolés. Standartinei
lygiai vejai dygliai nereikalingi.

SVARBU: Nejjunkite roboto prie§ sumontuodami krovimo stotj. Tai gali sukelti klaidy
programeéléje.

SVARBU: Saugokite LiDAR jutiklj — tai sukamasis lazerinio skenavimo jtaisas roboto
virSuje. Jo negalima dengti, tepti ar mechaniskai pazeisti. NeSvarus arba apgadintas
LiDAR jutiklis sukels navigacijos klaidas.

SVARBU: Nepradékite zony braizymo, jei LiDAR jutiklis neSvarus arba kameros
aprasojusios. Tikslumas bus prastas, vejos krastai bus netikslus.

SVARBU: Nejudinkite krovimo stoties po jos uzregistravimo. Tai iStrins visus
zemélapius ir draudziamas zonas. Tai kainuos jums papildomo darbo.

SVARBU: Maitinimo adapterio nepalikite lauke — jis privalo buti patalpoje. Lauke gali
buti tik krovimo stotis ir jos kabelis.
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1 etapas. PasiruoSimas pries iSpakavima

Prie$ atpléSiant déZe paruoSkite aplinkg ir savo telefong. Tai uztikrins, kad nereikés vidury
procedaros eiti ieSkoti telefono ar ieSkoti programélés.

1.1. Patikrinimo sgrasas
[0 Atsisiyskite ,FJD Landscaping” programéle (i§ App Store arba Google Play aplinkos)

O Susikurkite FJDynamics paskyrg, suvesdami visg reikalingg informacijg (atlikite jos
patvirtinimo procedirg)

[0 Patikrinkite, ar roboto jrengimo vietoje yra 2,4 GHz Wi-Fi tinklas (nes 5 GHz tinklas yra
netinkamas)

[0 Pasirinkite vietg krovimo stodiai (lygus pavirSius vejoje arba prie jos)
[0 Patikrinkite ory prognoze — ar sausa, nebus lietaus, ar Sviesus paros metas
[0 Pasiruoskite jrankius (atsuktuvai, greztuvas, gulsciukas)

O Skirkite 1-2 valandas laisvo laiko

PATARIMAS: Vela atveju nereikia ieSkoti vietos RTK stociai ar tikrinti NTRIP prieigos —
LiDAR navigacija veikia savarankiskai, nepriklausomai nuo palydovy ar interneto signalo.

1.2. Wi-Fi reikalavimai iSsamiau

Wi-Fi reikalingas roboto valdymui programéle ir programinés jrangos atnaujinimams. Tai dazna
problema — dauguma Siuolaikiniy marsrutizatoriy skleidzia tik 5 GHz signalg arba veikia
automatiniu rezimu (auto band steering).

Ka daryti, jei jusy marsrutizatorius transliuoja tik 5 GHz arba veikia automatiniu rezimu:

» Prisijunkite prie turimo marsrutizatoriaus konfigliravimo aplinkos

» Atjunkite automatinj rezimg, o jeigu tokio néra — 5 GHz tinklg

* ISjunge automatinj rezimag, atskirai jjunkite 2,4 GHz tinklg su atskiru SSID ir 5 GHz tinklg

+ Suteikite skirtingus pavadinimus 2,4 GHz tinklui (pvz., ,Mano_namai_2G") ir 5 GHz tinklui
* 2,4 GHz tinklui pasirinkite WPA2 saugumo protokolg (ne WPA3)

1.3. Vietos pasirinkimas KROVIMO STOCIAI

Krovimo stoties vieta nulems jasy Zemélapio konfigtracijg. Pasirinkite atsakingai — véliau, jeigu
ja reikeés perkelti j kitg vietg ar net stumtelti keliais centimetrais j Sona, tai reiks, kad viskg reikés
daryti iS naujo.

Reikalavimai krovimo stoties vietai:

Puslapis 7 i$ 32



FJD Vela — praktinis jrengimo vadovas

* Bent 2 metrai laisvos erdvés PRIEKYJE — robotas, grizdamas j pakrovimo vieta,
privaziuoja tiesiai

« Bent 1,5 metro laisvos erdvés i§ SONU — manevravimo galimybei

» Pageidautina jg pasirinkti pavésyje (ne tiesioginéje saules 3viesoje)

- Salia elektros lizdo (kabelis tik 10 m ilgio)

* Lygus pavirSius — be jokio nuolydzio

« Zolé prie krovimo stotelés turi biti ne aukstesné kaip 5 cm

» Ne per arti sienos (bent 30 cm tarpas)

» Pageidautina, kad Si vieta bity ne zemiausioje sklypo vietoje (ten gali kauptis daugiausia
drégmes ir ilgai dziati)

PATARIMAS: Vela LiDAR navigacijai naudinga, kad aplink krovimo stotj baty aiskiai
matomi orientyrai (siena, tvora, takelis). Tai padeda robotui tiksliau atpazinti savo padétj
griztant j stot;.

Puslapis 8 i$ 32



FJD Vela — praktinis jrengimo vadovas

2 etapas. ISpakavimas ir komponenty patikra

Atsargiai atpléskite déZe ant Svaraus pavirSiaus (geriau ant Zolés arba kartono, ne ant betono).

2.1. Komplekto patikrinimo sgrasas

Patikrinkite, ar déZéje yra visi Sie komponentai:

Vejos robotas Vela (su jau sumontuotais peiliais)
Krovimo stotelé

Garazas robotui (apsauginis stogelis)

10 m kabelis krovimo sto iai

Maitinimo adapteris

Tvirtinimo varztai krovimo stotelés tvirtinimui prie zemés
Atsarginiy pjovimo peiliy komplektas

Raty dygliai (papildomam sukibimui Slaituotose vejose)

Plastikiniai kaiS€iai ir varztai (krovimo stoties tvirtinimui)

O0O000000a00gaa

Atsuktuvas ir Kiti jrankiai

O Trumpa vaizdiné vartotojo instrukcija

INFO: Vela komplekte NERA RTK bazinés stoties, jos tvirtinimo elementy ar RF antenos —
juy Siam modeliui nereikia. Jei jisy komplekte tokiy daliy néra, tai yra normalu.

2.2. Mechaniniy pazeidimy apziira
Apziarékite kiekvieng komponenta:
* Roboto korpusas — be jtrikimy ir deformacijy
» LiDAR jutiklis (sukamasis jtaisas roboto virduje) — Svarus, be jtrikimy, laisvai sukasi
» Kameros — be subraizymy, Svarus stiklai
» Buferis — tvirtai pritvirtintas
* Ratai — sukasi laisvai, be deformacijy
» Krovimo elektrodai — Svarus, be korozijos
+ Visi kabeliai — be perlauzimy, izoliacija nepazeista

PATARIMAS: Rekomenduojame atsukti peiliy varztus ir juos sutepus su sriegio fiksavimo
klijais (pvz., LOCTITE 243), kad peiliy varztai neatsisukty.

2.3. LiDAR jutiklio patikra
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LiDAR jutiklis yra svarbiausias Vela navigacijos komponentas. Skirkite jam atskirg démesj:
» Jutiklio stikliné ar plastikiné danga turi bati Svari ir skaidri
» Jutiklis turi laisvai suktis (jei jis sukamojo tipo)
* Aplink jutiklj neturi bati klit€iy, kurios blokuoty 360° matymag

» Jokiy jtrikimy ar subraizymy — tai pabloginty skenavimo tikslumg

2.4. Pirminé akumuliatoriaus bukle

Vela dazniausiai bina su daline akumuliatoriaus jkrova (paprastai 30—50 %). Tai normalu —
svarbu, kad uztekty pirmajam jjungimui.

* Po pirmojo pastatymo j krovimo zong robotas pradés krautis automatiskai

* Pjovimo zony braizymui reikia, kad roboto akumuliatorius turéty maziausiai 50 % jkrovos

* Vela veikimo laikas su vienu jkrovimu — iki 4 val., krovimo laikas — 1 val. 30 min. — 1 val. 50
min. Tiksli reikSmé programéléje priklauso nuo pradinés akumuliatoriaus jkrovos
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3 etapas. Krovimo stoties pastatymas

Krovimo stotis — tai roboto namai. Cia jis kraunasi ir laukia komandy. Pasirinkite vietg atsargiai —
jos perkélimas reiks visy zemélapiy perpieSima.

3.1. Tiksli vieta — paskutiniai patikrinimai

PrieS pastatydami dar kartg patikrinkite:

* Aryra 2 metrai laisvos erdvés roboto iSvaziavimo kryptimi (jokiy klomby, akmeny, augaly)

* Aryra 1,5 metro laisvos erdvés i$ roboto stoties abiejy Sony

» Ar stoties statymo vietos pavirSius yra lygus, plok&&ias (jokio nuolydzio)

* Ar Zolé prie stotelés Zemesné nei 5 cm

» Sidlytina, kad krovimo stotelé bity statoma pavésyje (ne tiesioginéje saulés 3viesoje)

» Ar krovimo stotis nebus nutolusi toliau nei 10 m iki elektros lizdo (komplekte pateiktas
laidas yra 10 m ilgio)

» Krovimo stotis nestovés tarp dviejy pjovimo zony (jei vejos plotai bus suskaidyti)

3.2. Montavimo zingsniai

Padékite stotele
Pastatykite jg pasirinktoje vietoje.

Patikrinkite krovimo stoties pastatymo lyguma

Naudokite gulsCiukg arba atitinkama telefono programéle, kuri leidzia tai patikrinti.
Jei nuolydis didesnis nei 2 laipsniai, iSlyginkite pagrindg ar perkelkite j kitg, lygig
vietg. Galima jrengti ir iSbetonuotg pavirsiy.

Pazymeékite tvirtinimo skyles

Jeigu stotele statote ant betoninio pavirSiaus, piestuku per stotelés tvirtinimo angas
pasizymekite tvirtinimo vietas. Tikslumas svarbus — jei skylés nesutaps, stotelé
klibés.

ISgrezkite skyles ir jstatykite varzty inkarus
| Zeme — ne maziau kaip 60 mm gylio. | betong — su SDS plus tipo graztu. statykite
plastikinius varzty inkarus, jei reikia.

Uzmaukite garazg virs stotelés ir pritvirtinkite stotele

Garazas — tai apsauginis stogelis nuo lietaus. Jis uzsifiksuoja ant stotelés i$ virSaus.
Jsukite varztus (yra komplekte) per stotelés tvirtinimo angas. Verzkite tolygiai — i$
pradziy visus po puse jsukimo, paskui galutinai.
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Prijunkite 10 m laidg
Vienas galas jungiamas j stotelés maitinimo jungtj, kitas galas — per Zole arba
grindinio pavirSiy j patalpa.

Prijunkite adapterj patalpoje
Adapteris jungiamas j laido galg. Adapterio kiStukas — j elektros lizdg PATALPOJE.
Adapteris NEGALI bati lauke.

ljunkite elektros lizda
Stotelés busenos indikatorius turi uzsidegti. Jei neuzsidega, patikrinkite kabelio
jungtis.

. Patarimai dél kabeliy

Laidg galite paslépti po Zolés sluoksniu arba kanale (apsauga nuo galimo kabelio
pazeidimo)

|sigykite vandeniui nepralaidzig kabeliy jungties déZute lauke, jei laidas turi jungCiy lauke
Kabelius ant terasos ar takelio paslépkite j specialius plastikinius kanalus

Niekada nejunkite laido prie kito laido prailgintuvo — tik tiesiogiai j elektros lizdg
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4 etapas. Roboto jjungimas ir pririSimas prie programélés

Tai etapas, kuriame daZnai padaroma daug klaidy. Tiksli seka labai svarbi.

S

. Jjungimo seka (kritiSkai svarbi)

ISkelkite robotq iS dézés
Padekite ant lygaus pavirSiaus. Kelkite atsargiai — nelaikykite roboto uz LiDAR
jutiklio.

=

Apverskite arba pakelkite robotg
Reikia pasiekti apatinj Song, kur yra pagrindinis maitinimo jungiklis.

Jjunkite pagrindinj jungiklj
Apacioje yra pagrindinis maitinimo jungiklis. Perjunkite jj j padétj ,ON* (1). Tai
SVARBU — daugelis Zmoniy praleidzia $j zingsn,;.

Atstatykite robota j jprasta padét;
Atsargiai — peiliai apacioje. Pastatykite jj alia krovimo stotelés.

Atlaisvinkite avarinio stabdymo mygtuka
Raudonas staciakampio formos mygtukas roboto virSuje. Jei jis NUSPAUSTAS,
pasukite jj ir jis atSoks. Jis turi bati ATLAISVINTAS (iskiles).

Pastatykite robotg ant krovimo elektrody

Susilygiuokite su metaliniy elektrody poromis. Robotas turi visiSkai priglusti — jei
pakimba ant kraStelio, kontaktas bus nepatikimas. Pastumkite jj ranka iki krovimo
stotelés galo, kol atsiremia.

Paspauskite mygtuka ant krovimo stotelés virSaus

Krovimo stotelés virSuje esantis mygtukas — paspauskite jj vieng kartg trumpai.
Stotelés indikatorius turi pradéti GREITAI MIRKSETI ZALIAI — tai reikia, kad stotelé
perdavé elektrg j krovimo elektrodus ir robotas pradés krautis.

Palaukite, kol robotas jsijungs

Robotas pradeda krautis ir automatiskai jsijungia. VirSutinio skydelio ekrane
atsiranda informacija. Jei nieko nejvyksta per 30 sekundziy, patikrinkite, ar tikrai
paspaudéte roboto jjungimo mygtukg ir ar atlaisvintas avarinio stabdymo mygtukas.

4.2. Trik€iy diagnostika — jei robotas nejsijungia
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Jei sekete visus zingsnius, bet robotas vis dar nejsijungia, patikrinkite Siuos elementus eilés
tvarka:

Avarinio stabdymo mygtukas = Paspauskite jj taip, kad jis atSokty
Pagrindinis jungiklis apacioje = Padétis ,ON" (1), ne ,OFF* (0)

Stotelés virSutinio mygtuko Lemputé turi GREITAI mirkséti zaliai
paspaudimas

Padetis ant elektrody Robotas visiSkai prigludes prie metaliniy kontakty
Maitinimo adapteris Maitinimo laidas tinkamai prijungtas

patalpoje

Veikiantis elektros lizdas Patikrinkite kitu prietaisu, ar lizde yra sroveé

Stotelés indikatoriaus spalva  Turi bati Zalia

4.3. LED indikatoriaus spalvy reikSmeés

Zalia — pastovi Stotis paruosta, viskas tvarkoje

Zalia — greitai mirksi Tiesioginio krovimo rezimas

Zalia — 1&tai mirksi Stotelé veikia laukimo rezimu

Mélyna .Bluetooth” susiejimo arba rySio rezimas

Raudona Klaida arba gedimas

Zalia ir mélyna Krovimas su rySiu su robotu (jprasta)

Zalia ir raudona Tikriausiai elektronikos gedimas — garantinis atvejis
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5 etapas. Programélés konfigiravimas

Robotas jjungtas ir kraunasi. Dabar sukonfiglruosime programéle ir prijungsime jg prie roboto.

5.1. Programélés atidarymas ir prisijungimas

Atidarykite programeéle ,,FJD Landscaping“
Telefone. Jei dar nesate prisijunges, prisijunkite el. pastu ir slaptazodziu.

Patvirtinkite ,,Bluetooth* ir GPS leidimus
Pirmg kartg programélé paprasys leidimy. Suteikite VISUS — ,Bluetooth®, GPS,
kameros (jei reikés), praneSimy.

Eikite j pagrindinj ekrang
Jei programélé atvéreé kitg ekrang, paspauskite mygtuka ,atgal“ arba pradinio ekrano
piktograma.

Paspauskite mygtuka ,,+ Add Device*
Paprastai jis yra virduje, deSinéje arba viduryje. Atidaroma jrenginio pridéjimo
kortelé.

Pasirinkite Vela i$ sgraso
Sarase bus daug FJD jrenginiy — rinkités batent Vela (ne FR4000, FVV2000,
FL3000).

Patvirtinkite, kad esate ne toliau kaip 3 m nuo roboto
,Bluetooth” veikia tik nedideliu atstumu. Telefonas turi biti ne toliau kaip 3 m nuo
roboto.

Palaukite ,,Bluetooth” prisijungimo
Programeélé automatiskai aptiks robotg. Tai trunka 10-30 sekundziy. Jei nepavyksta,
patikrinkite, ar ,Bluetooth® jjungtas ir ar robotas tikrai jjungtas.

5.2. Wi-Fi konfiguravimas

Jveskite Wi-Fi pavadinima
Tai turi bati 2,4 GHz Wi-Fi tinklas (ne 5 GHz!). Programélé tikriausiai pasitlys
dabartinj telefono Wi-Fi — patikrinkite, ar tinkamas.

Jveskite Wi-Fi slaptazodj
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Atidziai — atkreipkite démesj j didzigsias ir mazgsias raides. Patikrinkite tris kartus
pries spausdami ,Next".

sl Spauskite ,Finish*
Programeélé bandys prijungti robotg prie Wi-Fi. Jei nepavyksta, patikrinkite
slaptazodj ir Wi-Fi tipg (2,4 GHz).

5.3. Susiejimas su paskyra
Po Wi-Fi konfiglravimo programélé automatiskai susies robotg su jusy paskyra. Tai uztikrins:
» Galimybe valdyti robotg nuotoliniu bladu (per 4G, jeigu robote yra atitinkama mobiliojo rySio
kortele, ne tik ,Bluetooth®)
» Galimybe atsisiysti ir jdiegti programinés jrangos atnaujinimus
* Apsaugg nuo vagystés su GPS sekimu
» Galimybe gauti pranesSimus apie robotg
PATARIMAS: Pirmas dalykas po susiejimo — programélé automatiSkai patikrina aparatine
programine jrangg (firmware). Jei yra naujesné versija, SUTIKITE atnaujinti. Tai svarbu, nes

naujausia programiné jranga turi naujausias funkcijas (pvz., Zemélapio redagavimg).
Atnaujinimas trunka 5—15 min.

Puslapis 16 i$ 32



FJD Vela — praktinis jrengimo vadovas

6 etapas. Krovimo stoties registravimas

Dabar uZregistruosime krovimo stotj. Tai svarbus etapas — krovimo stoties padétis tampa
zemélapio koordinaciy pradzios tasku, nuo kurio Vela LIDAR sistema orientuojasi.

6.1. PasiruoSimas

Patikrinimo sgrasas:

[0 Ar robotas yra krovimo zonoje ir akumuliatorius jkrautas daugiau nei 50 %
0 Ar avarinio stabdymo mygtukas atlaisvintas

[0 Ar LiDAR jutiklis Svarus ir nepridengtas

O Ar Salia roboto NERA vaiky, gyvany, kliagiy

[0 Ar priesais krovimo stotj laisvos erdvés daugiau nei 2 m

O Ar ,Bluetooth” rySys stabilus

6.2. Registravimo procediros zingsniai

Programéléje eikite j ,,Map Management“
Pagrindinis ekranas — Zemeélapio piktograma arba per meniu.

Paspauskite mygtuka ,,+“
Atidaroma naujo elemento pridéjimo kortelé. Jei dar néra krovimo stoties,
programélé paklaus, ar norite jg pridéti.

Patvirtinkite krovimo stoties registravima
Programélé paklaus: ,Stotis dar neuzregistruota. Pridéti?* — spauskite ,Yes“ arba
.Deploy“.

Stebékite roboto judesj
Robotas savarankiSkai iSvaziuos i$ stoties, LIDAR jutikliu nuskenuos artimiausig
aplinkg ir grj$. Tai trunka 2—5 minutes.

Palaukite pabaigos
Programelé prane$, kai registravimas baigsis. Po to Zemélapyije turi atsirasti krovimo
stoties piktograma.

6.3. Po registravimo

Krovimo stotis dabar uzregistruota. Programélé turi:
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» Krovimo stoties padétj zemélapio pradzios taske
* Kryptj, j kurig robotas turi grjzti

* Erdvés matavimus aplink stotele

DEMESIO: Nuo $io momento NEJUDINKITE krovimo stoties. Bet koks judesys reiskia
visy zemélapiy iStrynima ir braizyma i$ naujo. Pazymékite stoties padétj pieStuku ar
dazais ant betono (jeigu stotis stovi ant tokio pavirsiaus) — jei kada nors prireiks
pakelti, galésite grazinti j ta pacia vieta.
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7 etapas. Pjovimo zony braizymas

Tai SVARBIAUSIAS etapas, nuo kurio priklausys visa roboto darbo kokybé. Skirkite jam laiko ir
atlikite atsargiai — véliau perdaryti reikia iStrynus visg zemélapj.

7.1. PasiruosSimas — veja
Prie$ braizydami paruokite vejos teritorijg:
» Pasalinkite visas klittis (lapai, Sakos, zaislai, zarnos, akmenys)
+ Pasalinkite vaikus ir gyvunus i$ teritorijos (jei jmnanoma)
» |sitikinkite, kad zolé teritorijoje yra ne aukStesné nei 60 mm
» |sitikinkite, kad veja yra sausa (be lietaus, be ankstyvosios rasos)
» Pazymékite orientyrus — klombas, medzius, takelius
* Nusimatykite savo vejos plang (jei sklypa suskaidysite j zonas)

» |sitikinkite, kad LiDAR jutiklis Svarus — nuo to priklauso braizymo tikslumas

7.2. Pirmas svarbus sprendimas — kur stovi krovimo stotis?

Programélé paklaus, kur yra krovimo stotis: vejos viduje ar uz jos riby. Sis pasirinkimas keicia
visg procedura.

»,Charging Station Inside* Stotis pacioje vejoje Stotis stovi ant pacios Zolés
,Charging Station Outside* Stotis uz vejos riby Stotis ant betono, terasos,
prie namo

Skirtumai proceduroje:

N T

Stoties registravimas Taip Taip
Pravaziavimo (passage) Ne Taip — privalomas
kdrimas

Pjovimo zonos braizymas Taip Taip

Draudziamy zony braizymas = Pagal poreikj Pagal poreikj

7.3. Pjovimo zonos braizymo procedira
Paspauskite mygtukg ,+“ — ,Work Zone".
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Pasirinkite ,,Charging Station Inside* arba ,,Outside“
Pagal jusy stoties padétj. Jei abejojate, rinkités ,Outside” (tai apims abu variantus).

Jei pasirinkote ,,Outside®, sukurkite pravaziavima

Robotas savarankiskai iSvaziuoja i$ stoties. Po to programélé jjungia vairalazde.
Vairuokite robotg nuo stoties iki vejos krasto — Sis kelias bus iSsaugotas kaip
.passage” (pravaziavimas).

Spauskite ,,Next“ — pravaziavimas iSsaugotas
Po pravaziavimo uzbaigimo programélé pereina prie pjovimo zonos braizymo.

Spauskite ,,Start“ — pradedame braizyti
Programélé jjungia vairalazde. Robotas paruostas vairavimui.

Eikite paskui robotg palei vejos krasta
LETAI vairuokite robotg palei vejos riba. Eikite uz jo, ne Sone. Telefonas privalo bati
ne toliau kaip 3 m atstumu (,Bluetooth® riba).

Laikykités 15 cm atstumo nuo klia€iy ar krasto
Tai oficiali rekomendacija. Per arti — atsitrenkimo j kliatis pavojus. Per toli — platis
nenupjauti plotai.

Stebékite linijas programéléje
IStisiné linija = jau nubraizyta riba. Brak3Snine linija = grjzimo kelias atgal j pradZios
taska.

Uzbaikite kilpa
Pradékite ploto braizymg ir baikite tame paciame taske. Programelé atpazins, kad
zona uzdaryta.

Spauskite ,,Finish*
TIK po ,Finish* paspaudimo zona iSsaugoma. Iki tol galite atSaukti braizyma
paspausdami ,Erase” piktograma.

PATARIMAS: Vela braizymo metu LiDAR jutiklis nuolat skenuoja aplinkg ir jsimena
orientyrus (sienas, tvoras, medzius). Tai padeda robotui véliau tiksliai orientuotis pjaunant.
Todeél braizykite létai ir leiskite jutikliui uZfiksuoti aplinkg.

7.4. Trys svarbiausios taisyklés

1 taisyklé. 15 cm atstumas nuo klitciy
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Vairuodami robotg palei sienas, tvoras, gélynus i$laikykite 15 cm atstuma. Sios juostos robotas
nepasieks, bet tai apsaugos nuo:

» Atsitrenkimo j klititis

* Roboto jstrigimo siauruose tarpuose

* Vejos pazeidimo prie sieny

Véliau Sig juostg galite apkarpyti rankiniu trimeriu (5—10 min. per savaite).

2 taisyklé. Eikite paskui robota
» Telefonas privalo biti ne toliau kaip 3 m nuo roboto (,Bluetooth® riba)
+ Eikite létai — greitis turi jtakos braizymo tikslumui
» Stebékite robotg realiu laiku, NE telefono ekrane

» Jeirobotas sustoja dél klitties, pasalinkite jg ir teskite

3 taisyklé. Uzbaikite kilpa pradzios taske
» Pradékite ir baikite tame paciame taske — tikslumas iki 30 cm
» Jei suklydote viduryje, paspauskite ,Erase” — robotg graZinkite j pradine padétj

» Uzbaige batinai paspauskite ,Finish®, kad iSsaugotuméte

7.5. Zonos pavadinimas ir nustatymai

Po ,Finish® paspaudimo programélé paklaus nustatymuy:

Zonos pavadinimas Atpazinimui LietuviSkai aiSkiai (pvz.,
.Priekiné veja“)

Pjovimo aukstis Reguliuojamas Standartiné versija (20—60
mm): pavasarj/rudenj 30-35
mm, vasarg 40—-45 mm.
Auksto pjovimo versija (40—
80 mm): 40-50 mm visais
sezonais.

Peilio greitis ,High“, ,Middle*, ,Low* ,Middle“ — optimalus
kompromisas

VaZiavimo greitis Reguliuojamas Pradzioje ,Low", véliau
galima padidinti

Kelio planavimas Lygiagrecios juostos Standartinis — palikite kaip
yra
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7.6. Vejos suskaidymas | kelias zonas

Vela leidzia valdyti kelias pjovimo zonas su sklandziu peréjimu tarp jy. Suskaidymas
prasmingas, kai:

» Skirtingos zonos turi skirtingg pjovimo daznumg (pvz., dekoratyviné veja ir vaiky zaidimo
aikstelé)

» Tarp vejos sklypy yra takelis, betoninis kelias arba terasa

» Norite skirtingo pjovimo auks&gio skirtingose vietose

Procedura kiekvienai naujai zonai — tokia pati kaip pirmajai. Robotas atsimena visus
pravaziavimo kelius, todél galite pridéti naujas zonas po pirmosios uzbaigimo.
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8 etapas. Draudziamy zony braizymas

DraudZiamos zonos (no-go zones) — tai vietos, kuriy robotas turi vengti. Kiekvienai pjovimo
zonai galite pridéti tiek draudziamy zony, kiek reikia.

8.1. Tipinés draudziamos zonos

Lietuvos sklypuose daZniausiai pazymimos:

* Gélynai ir augaly klombos

* Medziai ir jy Saknys vir§ Zemés pavirSiaus

* Tvenkiniai, baseinai, Suliniai

* Akmeny kompozicijos, sodo skulptiros

* Vaiky zaidimo aikstelés, batutai

* Lauko Zidiniai, kepsninés

+ Komposto dézés

» Bet kokie nelygumai (duobés, grioviai, statis Slaitai didesni nei 33 laipsniai)

* Sezoninés darzovés (jei jos auga vejoje)

PATARIMAS: Vela LiDAR sistema realiu laiku aptinka ir apvaziuoja kliatis (medzius,
akmenis, Zaislus). Taciau draudziamos zonos vis tiek naudingos — jos apsaugo jautrias
vietas (gélynus, daigus), kuriy robotas vizualiai gali neatpazinti kaip kliGties.

8.2. Procediira

Programélé — ,,Map Management*“ — , +“
Po pjovimo zonos uzbaigimo galite pridéti draudziamas zonas | tg pacig darbine
zona.

Pasirinkite ,,No-go Zone*
Atsiranda draudzZiamy zony karimo kortelé.

Vairuokite robotg iki draudziamos zonos pradzios
Vairalazde nuvairuokite iki klombos, medzio ar kitos kliGties krasto.

Spauskite ,,Start“ ir apveskite kliatj
Eikite ratu apie kliatj, iSlaikydami 15 cm atstumg nuo jos krasto.

Uzbaikite kilpa, spauskite ,,Finish*
Sugrjzkite j pradzios taskg, paspauskite ,Finish® — draudziama zona iSsaugota.
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8.3. Patarimai braizant draudziamas zonas
» Apvalls objektai (medziai) — braizykite apskritimg su tolygiu atstumu
+ StacCiakampés klombos — braizykite staCiakampe draudziamg zong

+ Sudétingi objektai (tankiy medziy grupés) — galima sujungti j vieng didele draudziamg
zong

» Pridékite 5-10 cm atsargos prie 15 cm rekomenduojamo atstumo — augalai augs
DEMESIO: Draudziamos zonos saugomos kartu su pjovimo zona, kurioje jos

sukurtos. Jei istrinsite pjovimo zona, kartu iSsitrins ir VISOS jos draudziamos zonos.
Tai svarbu zinoti prie$ dalijant veja j kelias zonas.

8.4. Bendrosios draudziamos zonos

Naujausiose programeélés versijose galima sukurti vadinamagsias bendrgsias draudZiamas zonas
(global no-go zones), kurios saugomos viso jusy sklypo lygiu, neprijungtos prie konkrecios
pjovimo zonos. Tai labai naudinga, jei sklype yra:

* Nuolatiniy pavojaus zony (siaurumos, status Slaitai)
+ Jautriy sodininkystés elementy (roziy krimai)

+ Dekoratyviniy elementy, kuriuos pjovimas gali pazeisti
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9 etapas. Pjovimo grafiko nustatymas
Po visy zony nubraiZzymo laikas nustatyti pjovimo grafikg. Robotas pjaus automatiskai, jums net

nereikés j jj zidréti.

9.1. Lietuvos klimato rekomendacijos

Pjovimo daznis Lietuvoje turi priklausyti nuo sezono. Vela dienos naSumas yra iki 4000 m? per
para:

Sezonas Rekomenduojamas daznis

Balandis—geguzé 3 kartai per savaite
Birzelis—liepa (intensyvus 3—4 kartai per savaite
augimas)

Rugpjutis 2-3 kartai per savaite
Rugséjis—spalis 2 kartai per savaite
Lapkritis—kovas Nepjaunama (ziema)

9.2. Optimalus pjovimo laikas
Geriausias laikas Lietuvoje:
* VAKARE — nuo 18 iki 21 val. (maziau triukS§mo kaimynams)
* RYTE - po rasos iSgaravimo (paprastai po 9-10 val.)
» Venkite vidurdienio (didelis karstis duos blogesnj pjovimo rezultatg)

* Venkite nakty (LiDAR veikia ir tamsoje, bet saugumo poZidriu rizikinga)

9.3. Procedura

Programélé — ,,Mowing Schedule“
Pagrindinis ekranas — ,Mowing Schedule“ arba grafiko piktograma.

Spauskite ,,Add“
Pridedame naujg grafika.

Pasirinkite zonas
Kurias zonas robotas pjaus pagal §j grafikg? Galite pasirinkti vieng, kelias arba
visas.
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Nustatykite dienas
Pavyzdziui: pirmadienis, treciadienis, penktadienis.

Nustatykite pradzios laika
Pvz., 18.30. Robotas pradés dirbti batent Siuo laiku.

Patikrinkite konfigiracija
Galite atskirai keisti pjovimo aukstj, peilio greitj kiekvienai zonai Siame grafike.

Spauskite ,,Save*“
Grafikas iSsaugotas. Robotas dabar dirbs automatiskai.

9.4. Specialus grafikai
Galite sukurti kelis grafikus:

 DARBO DIENOMS - vakarinis pjovimas (kai esate namuose)
*  SAVAITGALIAMS — rytinis pjovimas (kai iSvykstate)
« ATOSTOGOMS - dienos metu (kai esate darbe)
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10 etapas. Pirmasis bandomasis pjovimas

Visa konfigUracija paruosta. Dabar — svarbiausias momentas: pirmasis bandomasis pjovimas.
Jus turite jj STEBETI.

10.1. PasiruoSimas

Prie$ paleidimg patikrinkite, ar:

[0 Robotas pakrautas bent 80 %

[0 LiDAR jutiklis $varus ir nepridengtas

[0 Veja paruosta (be kliGciy)

[0 Vaikams ir gyviinams pranesta, kad robotas pradeda dirbti
O Telefonas su jumis

[0 Skirta bent 30 minuciy laisvo laiko stebéjimui

-_—

0.2. Pirmojo paleidimo procediira

Programélé — paleidimo mygtukas ,,Start“
Pagrindiniame ekrane laikykite mygtukg paspaustg 5 sekundes (saugumo funkcija).

=

Patvirtinkite paleidima
Programélé paklaus, ar tikrai norite pradéti. Spauskite ,Confirm®.

Stebékite, kaip robotas iSvaziuoja
Robotas iSvaziuoja i$ stoties. Paprastai pirmiausia eina j pirmajg zong pagal
pravaziavimo kelig.

Stebékite riby laikymasi
Per pirmgsias 15 minuciy sekite, ar robotas tinkamai laikosi nubraizyty riby. Jei
kazZkur eina ne taip, jsidémékite.

Stebeékite klit€iy vengima
Pamatykite, kaip robotas LIiDAR ir vizijos sistema reaguoja j kliGtis. Jei jis nesustoja,
kai turi sustoti, tai problema.

Stebékite draudziamy zony vengima
Paziarékite, ar robotas tinkamai vengia draudziamy zony. Jei jvaziuoja, reikia
perdaryti zonas.
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7 Patikrinkite grjzima j stotj
Po pjovimo pabaigos arba kai akumuliatoriaus jkrova nukrenta iki tam tikros ribos,
robotas grjzta j stotj. Stebékite, ar tinkamai grjzta j krovimo stotj.

10.3. | kg atkreipti démesj

Jei pastebésite Sias problemas, jas reikia istaisyti:

Pjauna uz riby Perbraizyti pjovimo zong — ribos buvo netikslios
Jvaziuoja j draudziamg zong = Perbraizyti draudziamg zong — per arti ribos

Negrjzta j stotj Patikrinti LIDAR jutiklio Svarumag; gali bati orientavimosi
kalibravimo problema

Stabdo ne tose vietose Patikrinti, ar LiDAR jutiklis neuzdengtas; galimas IMU jutiklio
gedimas

PraleidZia plotus Kelio planavimo nustatymai — keisti j lygiagrecias juostas

Buferis daznai aktyvuojasi Klombos per arti ribos — padidinti 15 cm atstumg

Klaidingai aptinka klittis Patikrinti LIDAR jutiklio Svarumg; pakoreguoti aptikimo aukstj

programéléje

10.4. Pirmojo pjovimo trukmeé

Pirmasis pjovimas gali uZtrukti ilgiau nei jprastas, nes robotas pirmag karta:
» LiDAR jutikliu detaliai uzfiksuoja vejos topografijg ir orientyrus
* Mokosi optimalaus pjovimo kelio
+ Kalibruoja kameras ir jutiklius

Vela techninés charakteristikos: veikimo laikas su vienu jkrovimu iki 4 val., krovimo laikas 1 val.
30 min. — 1 val. 50 min. (priklausomai nuo pradinés jkrovos). Tipiné pirmojo pjovimo trukmé: 200
m? vejai — 1-1,5 valandos; 1000 m? vejai — 3—4 valandos. Kai akumuliatoriaus jkrova nukrenta
iki nustatytos ribos, robotas grjzta krautis ir po to tesia darbg, kol nupjauna visg plota.
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Priedai

A priedas. Trik¢iy diagnostika

Robotas nejsijungia
» Patikrinti pagrindinj jungiklj apacioje (padétis ,ON*)
» Atlaisvinti avarinio stabdymo mygtukg
+ Paspausti virSutinj mygtukg ant stotelés
» Patikrinti adapterj patalpoje
+ Patikrinti elektros lizdg

Robotas blogai orientuojasi arba pjauna ne ten
» Patikrinkite, ar LIDAR jutiklis Svarus — nuvalykite mink&ta, drégna Sluoste
» sitikinkite, kad jutiklis nepridengtas lapais, Zole ar purvu
+ Patikrinkite, ar jutiklis laisvai sukasi (jei sukamojo tipo)

» Perbraizykite zong, jei problema kartojasi

Robotas negrjzta j stotj
+ Patikrinti LIiDAR jutiklio Svarumg
» Patikrinti programinés jrangos atnaujinimus
» Atlikti pilng sistemos perkrovimg

+ Galimas orientavimosi kalibravimo gedimas — garantinis atvejis

Robotas klaidingai aptinka klittis
* Nuvalykite LiDAR jutiklj ir kameras
» Programéléje pakoreguokite kliti€iy aptikimo aukstj

» Patikrinkite, ar ant jutiklio nesusikaupé kondensato (rasos)

Prarandamas Wi-Fi rysys
« Patikrinkite, ar marSrutizatorius transliuoja 2,4 GHz tinklg
» |sitikinkite, kad Wi-Fi signalas pasiekia tolimiausig vejos kampg

« Apsvarstykite Wi-Fi kartotuvo (extender) jrengimg

Prasta pjovimo kokybé
+ Patikrinkite peiliy astruma — juos rekomenduojama keisti sezoniskai
» |sitikinkite, kad pjovimo aukstis tinkamas sezonui

« Patikrinkite, ar Zolé néra per auk$ta (daugiau nei 60 mm)
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B priedas. Garantijos salygos

Toliau pateikiamos tipinés garantijos sglygos. Tikslias sglygas patikrinkite pas savo pardavéjg
arba FJDynamics dokumentuose.

Robotas 2 metai
Akumuliatorius 1 metai
Krovimo stotis 1 metai
LiDAR jutiklis 1 metai
Ratai Negarantuojama (susidévinti dalis)
Peiliai Negarantuojama (susideévinti dalis)

INFO: Ratai, peiliai ir kiti susidévintys (wear) komponentai j garantijg nejeina. Peilius
rekomenduojama keisti sezoniSkai — tai uztikrina kokybiskg pjovima.
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C priedas. Sékmés kontrolinis sagrasas
Pasitikrinkite, ar atlikote visus zingsnius:

[0 Programélé atsisiysta ir paskyra sukurta

[0 Krovimo stotis pritvirtinta prie Zemés

[0 Adapteris PATALPOJE

Robotas jjungtas ir kraunasi

LiDAR jutiklis Svarus ir nepridengtas
Programelé susieta su robotu

Wi-Fi sukonfiglruotas (2,4 GHz)

Programiné jranga atnaujinta iki naujausios versijos

O O0O00a0o0ga

Krovimo stotis uzZregistruota

[0 Visos pjovimo zonos nubraizytos

[0 Visos draudziamos zonos nubraizytos
[0 Pjovimo grafikas nustatytas

O Pirmasis bandomasis pjovimas atliktas ir pavyko

Sveikiname! Jusy Vela dabar dirbs automatiskai pagal grafika.

Esant klausimams ar problemoms — kreipkités j savo pardavéjg Lietuvoje arba FJDynamics
palaikymo komandg (support@fjdynamics.com). Gery pjovimo sezony!
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